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Hepatectomie atipicã de segmente 2-3 prin abord asistat robotic utilizând plaforma Versius CMR
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Rezumat
Prezentăm cazul unei paciente în vârstă de 41 de ani diagnosticată cu un hemangiom hepatic de
segmente 2-3 pentru care s-a practicat o hepatectomie atipică utilizand platforma robotică Versius.
Majoritatea  centrelor  din  lume  efectuează  chirurgie  hepatică  utilizând  platforma  DaVinci,  datele
privind  chirurgia  hepatică  cu  sisteme  robotice  diferite   fiind  limitate.  Demonstrăm  siguranţa  şi
fezabilitatea sistemului Versius în efectuarea unei hepatectomii atipice utilizând instrumente robotice
conventionale (pensa bipolară Maryland si foarfecă monopolară) şi considerăm că acest sistem poate
fi utilizat şi în rezecţii hepatice cu grad mai ridicat de complexitate. 
Cuvinte cheie: resecţie hepatică robotică, Versius CMR, hemangiom hepatic

http://dx.doi.org/10.21614/chirurgia.3092

